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211 | Pierscieri osadczy sprezynujgcy 7 35 ! PN-M-85111 wg normy 0,01 0,01
210 | Woust pryzmatyczny Ex/xE0 7 DIN 6885 - A wg normy 0,05 0,03
209 | Nakretka M8—8—5—Fe/Zn5 9 IS0 4032 wg normy 0,07 0,05
| 208 | Podkfadka 8 12 /SO /097 wg normy 0,00 002
—b- 207 | Podktadka spreZysta Z 82—Fe/Znb 7 PN-M-82008 wg normy 0,00 0,00
206 | Sruba MEx20-8.8-B—Fe/7n5 2 1S0 10642 wg normy 0,01 0,02
205 | Sruba MEx30-8.8-B—Fe/Zn5 7 IS0 4017 wg normy 002 0,02
204 | Sruba MEx35—-8.6-B—Fe/Znb 7 1S0 4017 wg normy 002 0,02
203 | Sruba MEx35-8.8-B—Fe/7n5 1 150 10642 wg normy 0,02 0,06
202 | Sruba MEx40-8.8-B—Fe/7n5 7 IS0 4017 wg normy 0,02 0,02
Motoreduktor TMO30+TM063,/600,0,12-1400/A2/B83 201 | Suba M8x40-8.8-B~Fe/7n5 2 /SO 10642 wg normy 0,0 0,04
Choro/(z‘erysz‘yko techniczna Wortose Jednostka 107 | Czujnik zblizeniowy indukcyjny 7 Schneidertlectric zakup 0,20 0,40
. XST12BLPALS

Moc _silnika 012 Jdd 101 | Motoreduktor 7 Kacperek Zokup 11,50 11,50

Obroty wyjsciowe 253 obr/min TMO30+ THOB3/600,/0,17—1400,/A2/B.3
Wyjsciowy moment obrotowy 160 Nm 9 | Blacha 4x45x45 1| R2-500x500~£-00-04 i35 0,05 0,05
Frzefozenie motoredukitoro 600 — 8 |Blacha 4x190x445 / R2-500x500—F-00-03 St35 060 060
Pozyc/a pracy 53 _ 7 |Blacha 2x186x406 1| R2-500x500-£-00-02 St3S 0,36 0,56
< . ) 6 | Blacha 4x54x54 7 R2-500x500—£-00-01 St3S 00/ 0,0/
5f6i0’/7/.c‘0 WU/U. OlfQZOHé’g 0 - 20117 mm b | Mocowanie ramienia reakc yjnego / r2=500x500—F-05-01 - 0,63 0,67
PofoZenie P uSzki €/€/(f/j/ czney _ _ 4 | Dzwignia pozyci / R2-500x500-F-04-01 - 1,08 1,08
Stopieni ochrony IP 55 = 3 |tozysko slizgowe 2 | R2-500x500-E-03-01 0,66 1.3
Klasa izolac)i £ - 2 |Pletwa rozdzielocza 7 R2-500x500-F-02-01 - 21,20 2120
Jasilanie 250_400/50 V/HZ 7 | Korpus — k. spawana / R2-500x500-F-01-01 - 59271 59271
Rodzaj pracy 57 _ Foz. Nazwa czesci Hos¢|  Nr rys. lub normy Materiat |Masa 1szt| Masa Tkp/
pr ; Konstruowat DK KK 01.07.2020
Wspotezynnik pracy 1.5 B Sprawdzif DK 01.07.2020
Masa 1,5 kg DMAacHINERY Zatwierdzif DK 01.07.2020

Potozenie romienio /’6’0/(6//76’90 40 _ GET MORE FROM MACHINERY Numer rysunku: 6@
5 R2-500x500—£—-00-100 lose ark__| [ /7
owfoka malarska Standard P 07
Oznaczenie hamulca - e cotmeneen oo £ o st e Nozwa rysunku:
/?Gm/'f reakc//he i bez p/semfze/' Zzqody nie moze bys uzywana Jub kopiowana tak w cafosoi /fzk i czesciowo,
UWAGA srubo ) i otere! Rozdzielacz dwudrogowy 500x500
zabezpieczajgca wat 75 ‘%’ / @




B-B (pozycja posrednia)

B-B (pozycja skrama lewa)

B-B (pozycja skrajpa prawa)

I bez pisemnej zgody nie moZe byc uZywana lub kopiowana tak w cafosci jak I czgsciowo.

_ @ .

Konstruowat DK KK 01.07.2020

Sprawdzit DK 01.07.2020

DMACcCHINERY Latwierdzit DK 01.07.2020
GET MORE FROM MACHINERY Numer rysunku: G@

R2-500x500—-F-00—-100 tose ok |7 /7

format A

Niniefsza dokumentacjo i prawa jej rozpowszechniania stanowi wiasnosé
. ” ~ Nazwa rysunku:

Podziatka Masa [kg] Materiat

]

5 %7k

Rozdzielacz awudrogowy 500x500




